SEPARATEUR DE METAUX
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Lenoir Magnetic Systems

Métaux
non ferreux




CONSTRUCTION
Chéssis tubulaire monté sur 4 pieds démontables supportant :
La roue polaire entraineée par un moteur triphasé

Le tambour de tension permettant également d’entrainer la bande grace
a un motoréducteur flottant a arbre creux

Une réglette magnétique de protection permettant de capter toutes les
particules magnétiques ayant pénétré accidentellement a l'intérieur de
la machine

ae

Une bande & bords de contenance en caoutchouc, P.V.C. ou polyuréthane

Capots métalliques de protection avec bavettes caoutchouc formant une
chicane avec les bords de contenance de la bande

.

Volet de séparation, inertes/non ferreux, réglable linéairement et angulairement
avec réglettes et index de position

Volet monté a lintérieur d’un caisson métallique avec capot sur charniéres
pour faciliter son nettoyage et son réglage

Chassis support de I'ensemble (EDX + options : alimentateur vibrant,
séparateur magnétique - A5)

Finition

Chéssis galvanisé (en option)

Aprés nettoyage et dégraissage des surfaces a peindre :

PARTIE ELECTRIQUE

= Contréleur de rotation de la bande

« 2 boutons poussoirs d’arrét d’'urgence a déverrouillage par clé (un de

chaque cété de la machine).

Les raccordements électriques se font dans les boites & bornes des moteurs
directement sur les boutons d'arrét d’'urgence et pour le contréleur de rotation

dans une boite de dérivation placée a proximité.

OPTIONS

* Galvanisation

« Peinture spéciale

* Bande caoutchouc sans tasseaux transversaux
* Bande polyuréthane avec tasseaux fransversaux
* Bande P.V.C. avec tasseaux transversaux

« Roue polaire avec virole & enduction céramique

ACCESSOIRES

* Rouleau de contrainte anti-colmatant (A1)

* Racleur monolame (sur version méachefer) (A2)

* Alimentateur vibrant avec chassis support (A3)

« Séparateur magnétique (overband ou tambour) (A4).,
* Chassis du separateur magnétique

* Armoire électrique d’alimentation et de commande j

* 1 couche primaire : 40 microns
« 1 couche de finition : 40 microns teinte bleue RAL 5017

FONCTIONNEMENT

La roue polaire est munie d’aimants permanents «néodyme fer bore» a
haute performance, dont le champ magnétique a fréquence élevée induit

des courants de Foucault dans les métaux non ferreux. Ceux-ci, a leur tour, |ED-X41}

creent un champ magnétique opposé a celui de la roue polaire. Il en résulte

une force de répulsion des métaux non ferreux alors que les inertes :

poursuivent leur trajectoire naturelle.
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| Largeur utile |Moteur roue polaire | Moteur bande | Masse
L (mm) (kW) (kW) (kg)
500 7.5 2.2 850
5 650 7.5 2,2 1000
800 75 22 1150
1000 75 22 1300
1200 7,5 2,2 1600
1500 75 22 2000
2000 11 5 3800
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Zone industrielle du Béam
F-54400 Cosnes et Romain
Tél.: +33 (0)3.82.25.23.28
Fax: +33(0)3.82.24.59.19
www.raoul-lenoir.com
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Les informations sont données 2 fitre indicatil. Le constructeur se réserve la possibiité de toute modification.
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